SPECYFIKACJA TECHNICZNA
DLA ROBOT MONTAZOWYCH

TELEWIZJA PRZEMYSLOWA CCTV

Budowa centrum edukacyjno — rewalidacyjnego w Otawie
dz. nr 47/2 —ul. Iwaszkiewicza oraz 48, 47/3, 47/1 (dr); obreb:

0003 Ofawa (AM48); gmina Otawa.



1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru w zakresie instalacji
systemu telewizji przemystowej CCTV w ramach zadania: Budowa centrum edukacyjno — rewalidacyjnego w
Ofawie dz. nr 47/2 — ul. lwaszkiewicza oraz 48, 47/3, 47/1 (dr); obreb: 0003 Otawa (AM48); gmina Otawa.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stanowi dokument przetargowy dla realizacji robot przy wykonywaniu systemu
telewizji przemystowej CCTV w ramach zadania Budowa centrum edukacyjno — rewalidacyjnego w Otawie.
dz. nr 47/2 — ul. lwaszkiewicza oraz 48, 47/3, 47/1 (dr); obreb: 0003 Otawa (AM48); gmina Ofawa.

1.3 Zakres roboét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z budowg systemu
telewizji przemystowej CCTV.

System zaprojektowano w oparciu o:

- Rzuty budowlane.

- Schematy instalac;ji

- Wizje lokalng w terenie

- Obowigzujgce normy i przepisy

- Dokumentacje techniczna.

1.4. Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ robdt z projektem
wykonawczym, sztukg budowlang, wiedzg techniczna, ST i obowigzujgcymi normami. Ponadto Wykonawca
wykona roboty zgodnie z poleceniami Inspektora nadzoru. Ogélne wymagania dotyczgce rob6t podano w ST
Wymagania ogdlne.

15 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z obowigzujgcymi
odpowiednimi normami i ST Wymagania ogolne.

2. MATERIALY

2.1 Ogo6lne wymagania.

Wymagania ogélne dotyczgce materiatbw podano w ST Wymagania ogoélne, materiaty do wykonania robét
nalezy stosowac¢ zgodnie z wiedzg techniczng, ST i obowigzujgcymi normami.

Stosowane materiaty i urzgdzenia muszg by¢ nowe, o parametrach dostosowanych do czynnikéw, na ktérych
dziatanie mogg by¢ wystawione, a takze doktadnie odpowiada¢ warunkom niezbednym do prawidtowego
wykonania powierzonych rob6t oraz do poprawnego funkcjonowania catej instalacji, przy czym niniejsze
wyszczegolnienie nie jest ograniczajgce. Stosowane materialy i urzgdzenia muszg posiada¢ odpowiednie
deklaracje zgodnosci lub certyfikaty dopuszczajgce do stosowania ich w budownictwie.

2.2 Odbidr materiatéw na budowie

Wyzej wymienione materialy nalezy dostarczy¢ na Plac Budowy ze swiadectwami jakosci, atestami i kartami
gwarancyjnymi. Dostarczone materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i zgodnosci z danymi
technicznymi Wytworcy. Przeprowadzi¢ ogledziny stanu materiatow (pekniecia, ubytki, zgniecenia).

2.3 Sktadowanie materiatow

Gospodarke materiatami nalezy prowadzi¢ zgodnie z wytycznymi gospodarki materiatowej dla
przedsiebiorstw budowlano-montazowych i wytycznymi dla przedsiebiorstw wykonujgcych elektryczne roboty
instalacyjno-montazowe. W przypadku ich braku wytyczne gospodarki materiatlowej na placu budowy powinny

by¢ opracowane przez Wykonawce. Sposéb sktadowania materiatdbw elektrycznych w magazynie jak i



konserwacja tych materiatéw powinny by¢ dostosowane do rodzaju materiatow.

Wszystkie materiaty elektryczne nalezy sktadowa¢ w zamykanych magazynach w warunkach okreslonych
przez producenta dla zachowania gwaranciji.

3. SPRZET

3.1 Wymagania ogolne dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczgce stosowania sprzetu podano w ST Wymagania ogdlne. Sprzet budowlany
powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom zawartym w PZJ, zaakceptowanym przez
Inspektora nadzoru.

3.2 Sprzet do rob6t instalacyjnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robét instalacyjnych, powinien wykazac¢ sie mozliwoscig korzystania
Z nastepujgcego sprzetu:

-Srubokrety, zarabiarki do kabli, noze, itp.,

-mtotki, przecinaki, haczyki do mocowania przewodow itp.

-rusztowania i drabiny zgodne z obowigzujgcymi przepisami BHP.

-sprzet zabezpieczajgcy przed upadkiem z wysokosci

-innych narzedzi pomocnych przy prowadzeniu robét instalacyjnych.

4. TRANSPORT

Majg tu zastosowanie zapisy zawarte w punkcie ST Wymagania ogélne. Srodki i urzgdzenia transportowe
powinny by¢ odpowiednio przystosowane do transportu materialdw, elementéw itp. niezbednych do
wykonania danego rodzaju rob6t. W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przedmioty przed
przemieszczaniem i ich uszkodzeniem. Wykonawca winien wykaza¢ sie mozliwoscig korzystania z
wymaganego sprzetu gwarantujgcego wtasciwg jakos¢ wykonywanych robot.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogodlne ustalenia dotyczace robot

Roboty nalezy wykonywa¢ zgodnie z Dokumentacjg Projektowg, normami, oraz przepisami budowy,
bezpieczenstwa i higieny pracy.

Po wykonaniu instalacji dokona¢ odbioru z udziatem uzytkownika.

Calos¢ robdt wykona¢ zgodnie z obowigzujgcymi normami i przepisami oraz pod nadzorem o0s6b
uprawnionych

5.2 Budowa tras kablowych

Trasy kablowe nalezy zbudowac¢ z elementéw trwatych pozwalajgcych na zachowanie odpowiednich promieni
giecia wigzek kablowych na zakretach. Wartosci minimalnych promieni giecia kabli s podane w kartach
katalogowych kabli miedzianych.

Rozmiary kanatéw kablowych (pojemnos¢) - nalezy przyja¢ zapas 20% na potrzeby ewentualnej rozbudowy
systemu. Grodzie przeciwpozarowe nalezy uzupetnic materiatem o takim samym stopniu ochrony i
wytrzymatosci ppoz.

5.3 Uktadanie przewodow

Przewody ukfada¢ na przygotowanych trasach kablowych. W razie koniecznosci zastosowa¢ dodatkowe
mocowanie do elementéw tras za pomocg opasek kablowych. Zwréci¢ szczegdlng uwage na zachowanie
ciggtosci izolacji oraz nieprzekraczanie minimalnych promieni giecia oraz sit wciggania okreslonych w danych
producenta zastosowanych przewodow. Pofgczenia przewoddéw powinny mie¢ odpowiednig wytrzymatosc
mechaniczng i elektryczng oraz powinny by¢ od siebie elektrycznie odizolowane. Do potgczen przewodow
nalezy wykorzystywac listwy zaciskowe w elementach oraz specjalne puszki potgczeniowe. Nie dopuszcza
sie lagczenia przewodow w listwach i korytkach instalacyjnych. Cate oprzewodowanie powinno by¢



odpowiednio zamocowane i rozprowadzone, albo zabezpieczone w celu unikniecia uszkodzenia w
Srodowisku, w ktérym jest stosowane.

5.4 Montaz urzadzen

Urzadzenia montowa¢ i podtacza¢ zgodnie z instrukcjg producenta i wiedzg techniczng. Lokalizacje urzgdzen
w obiekcie zaznaczono na rysunkach w projekcie. Lokalizacje urzadzen nalezy zweryfikowa¢ pod katem ich
wspotistnienia z innymi urzgdzeniami w obiekcie takimi jak lampy czy ciggi wentylacyjne.

Miejsce montazu kamer nalezy dobra¢ uwzgledniajgc ostateczng aranzacje pomieszczen celu uzyskania
optymalnego pola widzenia. Spos6b montazu kamery i obiektywu powinien umozliwiaé separacje masy
sygnatu wizji od uziemienia obudowy i lokalnego uziemienia ochronnego. Spos6b montazu kamery powinien
zapewnia¢ dostep do kamery, obiektywu itp. dla celow konserwacji. Sposéb zamocowania powinien
zapewniac stabilno$¢ mechaniczng oraz bezpieczenstwo uzytkowania.

Podczas instalacji rejestratorow nalezy upewni¢ sie, ze otwory wentylacyjne nie sg przystonietei zachowana
jest dobra wentylacja.

Po zakonczeniu czynnosci montazowych nalezy dokona¢ uruchomienia wszystkich urzgdzen odpowiedniej
konfiguracji systemu oraz wizualizacji zdarzen.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Wymagania ogélne

Wykonawca powinien zadbaé¢, aby jako$¢ materiatow, urzadzen i montazu byta zgodna z Dokumentacjg
Projektowg, niniejszg specyfikacjg i poleceniami Inzyniera. Przed przystgpieniem do badania, Wykonawca
powinien z co najmniej 7 dniowym wyprzedzeniem powiadomi¢ Inzyniera o rodzaju i terminie badania.

Po pozytywnym zakonczeniu badan lub inspekcji, Wykonawca przedstawi inzynierowi dwa egzemplarze
Swiadectwa badan z jego wynikami.

6.2 Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do robét, Wykonawca powinien przekazaé inspektorowi wszystkie swiadectwa jakosci i
atesty stosowanych materiatléw. Materialy bez tych dokumentéw nie mogg by¢ wbudowane.

6.3 Badania w czasie wykonywania robot

Trasy przewodowe

Po wytrasowaniu tras pod przewody instalacyjne , nalezy sprawdzi¢ zgodnos¢ ich tras z Dokumentacjg
Projektowg. W przypadku bruzd nalezy sprawdzi¢ ich przebieg z dokumentacjg jak réwniez ich wymiary:
szerokos¢ i gtebokose.

Uktadanie przewodow

Podczas uktadania przewodow i po zakonczeniu robét kablowych nalezy przeprowadzi¢ nastepujgce pomiary:
zgodnose¢ z trasg opracowang w dokumentacji oraz zblizenia i skrzyzowania z innymi instalacjami.
Sprawdzenie ciagtosci zyt

Sprawdzenie ciggtosci zyt roboczych i powrotnych oraz zgodnosci faz nalezy wykonywaé przy uzyciu
przyrzgdow o napieciu nie przekraczajacym 24V. Wyniki sprawdzenia nalezy uzna¢ za dodatni, jezeli
poszczegoblne zyly nie majg przerw oraz jezeli poszczegélne fazy na obu koncach linii sg oznaczone
identycznie.

Préba rezystancji izolacji

Pomiary rezystancji izolacji nalezy wykona¢ za pomoca megaomomierza o napieciu nie mniejszym niz 2,5kV
dokonujac odczytu po czasie niezbednym do ustalenia mierzonej wartosci. Rezystancja izolacji powinna by¢
nie mniejsza niz dopuszczalna przez normy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Jednostka obmiarowa



Jednostkg obmiarowg jest:

1 m dla uktadania kabli

1 szt dla osprzetu teletechnicznego.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiory robot nastepujg w cyklach czasowych ustalonych na etapie podpisywania umowy wykonawczej.
Rozliczenia beda dokonywane na podstawie przerobdéw poszczegolnych czynnosci wyszczegodlnionych dla
wykonania danego systemu. Przeroby bedg ustalane i udokumentowywane odpowiednimi protokotami wraz z
Inspektorem nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa pfatnosci jest pozytywny wynik odbioru komisji odbiorcze;j.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

PN-76/E 05125 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.
Projektowanie i budowa.

BN-84/8984-10 Instalacje wnetrzowe. Ogolne wymagania.
BN-88/8984-19 Telekomunikacyjne sieci wewngtrzzaktadowe przewodowe.
Linie kablowe. Ogodlne wymagania i badania.

PN/E — 05009 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dokumentacja inwentaryzacyjna obiektu.

Ustalenia dot. Zatozenh projektowych z Inwestorem.

Normy dla systemOw Bezpieczenstwa

- zestaw norm PN-EN-50131 - systemy alarmowe

- zestaw norm PN-EN-50132 - systemy telewizji dozorowej

- zestaw norm PN-EN-50133 - systemy kontroli dostepu

- zestaw norm PN-EN-50136 - transmisja alarmow



